
案例：鱼缸自动水位控制 

学习目标： 

1.了解水位传感器和驱动器的使用方法 

2.通过鱼缸自动水位控制案例，理解物联网中控制与反馈的实现过程 

3.基于 python 编程，实现利用传感器实时监测鱼缸水位，若低于预设的阈值，便启动水泵

工作，使水位上升到预定范围的效果。 

器材清单： 

○1 掌控板；○2 通用拓展板；○3 水位传感器；○4 水位探头；○5 驱动器；○6 4 水泵； ○7

PIN 线*2；⑧Type-C 数据线。 

器材说明： 

水位传感器用于检测鱼缸中的水位，当鱼缸水位下降时，传感器输出值将减小，反之将增大。

可以使用这个传感器制作一款鱼缸自动水位控制装置。 

 

     

驱动器用于切换开关控制，提供 4PIN 写入接口和 2PIN 输出接口。 

 

 

 

操作步骤： 

（1）硬件连接 

首先用 4PIN 线将水位传感器连接到通用拓展板 P0 引脚，然后用 4PIN 线将驱动器连接到通

用拓展板 p14 引脚，最后按照拓展板的提示将掌控板插入拓展板卡槽，如下图所示： 



 

（2）程序编写并刷入 

在 mPython 软件中，输入如图所示的代码，点击“刷入”按钮，等控制台显示刷入成功，

即可测试。当鱼缸中水位传感器返回值低于 3000 时，驱动器写入高电平，接通电源，水泵

开始工作，从外面往鱼缸注水。 
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